
O zero finito pode ser deslocado para o infinito bastando desacoplar o capacitor
de compensação da saída. Isto impede que a tensão Vg contribua para a corrente
de saída através do capacitor de compensação, motivo do zero finito.

Eliminação do Zero Finito por Desacoplamento do Capacitor de Compensação

Implementação ideal Implementação real

Seguidor de source, com ganho
aproximadamente unitário
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Compensação do Circuito
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Produto Ganho Banda Passante 

Frequência de Ganho Unitário
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