Amplificador Operacional

Amplificadores Operacionais (OpAmp) sao os dispositivos mais basicos da eletrénica,
tendo aplicacbes em praticamente toda a area de eletrbnica analdgica. Eles sao
amplificadores de tensdao com duas entradas e uma saida, no caso single-ended, ou
duas saidas, no caso fully-differential.
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Funcéo de Transferéncia com Compensacao de Polo Dominante

Para a estimativa da fungao de transferéncia, desprezaremos as capacitancias C,, de M,,
pois estdo conectadas a um nd de baixa impedancia, e geram polos de alta frequéncia.
Os capacitores C,; de My nao participam da fungao de transferéncia. Somente C,;, C, e C
serao considerados.

C, corresponde a todas as capacitancias
parasitas no n6 V. Ele € em grande parte o
capacitor C,; de M,,. C € o capacitor de
compensagao, e C, representa todas as
capacitancias conectadas a saida do
OpAmp.




Equacbes Nodais
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Funcéo de Transferéncia
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Estimativa de Valores . %
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Aproximagédo Para os Polos e Pole Splitting

O polo P, é de frequéncia mais baixa, e tende para zero quando A, tende para o
infinito. Porém, leva a uma indeterminacdo do tipo o — o, que torna dificil estabelecer
uma aproximacgao. Entretanto, P, ndo possui indeterminagcdo quando A, tende para o
infinito, e permite estabelecer uma aproximagé&o para o polo quando A, € grande.
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Aproximagéo Para P,

Vamos considerar A, muito grande
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Aproximagéo Para P,
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Podemos estimar P, através da equivaléncia do produto dos polos, e do
conhecimento prévio de P..
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Slew-Rate

O slew-rate, ou a maxima taxa de variacdo de tensao na saida, ocorre quando a
tensdo de entrada no par diferencial excede o seu valor maximo. Neste caso,
toda corrente de polarizacédo do par diferencial é fornecida ao estagio de saida.
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Consideracao importante: a corrente que

circula pelo capacitor C nao afeta a
tensao de saida
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